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Introduction











La théorie classique des systèmes continus s'intéresse à la description de systèmes dits "naturels", c'est-à-dire obéissants aux lois de la Physique. Ces systèmes sont descriptibles par des équations différentielles ou aux dérivées partielles.





Les " Systèmes à Evénements Discrets " recouvrent les systèmes également dynamiques, mais dont la description est impossible avec la théorie précédente. Au lieu de considérer le déroulement continu des phénomènes, on s'intéresse aux débuts et fins de ces phénomènes, caractérisant les événements discrets. Ces événements donnent lieu à des phénomènes de synchronisation, de concurrence ou de saturation (systèmes de production, réseaux informatiques,...).





La classe des Systèmes à Evénements Discrets qui fait apparaître des phénomènes de synchronisation est modélisable dans une algèbre particulière par des équations linéaires. Une telle analogie avec les systèmes conventionnels a permis d'élaborer des principes de commande et d'identification de ces systèmes.





Les systèmes automatisés de type chaîne de production font partie de cette classe de Systèmes à Evénements Discrets. Les besoins en matière de Sûreté de Fonctionnement ou de Maintenance (dans l'automatisation des processus) encouragent l'élaboration d'une couche logicielle de surveillance (la commande seule favorise essentiellement la productivité des systèmes).








L'objectif de ce rapport est de proposer des résultats sur la génération d’indicateurs de défauts pour les SED, afin d’assurer la première étape de la surveillance pour ces systèmes. Ce rapport synthétise :





La théorie des dioïdes, qui permet de disposer d'une représentation mathématique du système.


Les conditions d’observabilité des SED dans (max,+) , nécessaires pour l’élaboration d’observateurs,


L’estimation du vecteur d’état d’un SED,





pour finalement proposer des méthodes de génération d’indicateurs de défauts à partir d’observateurs dans (max,+). Pour illustrer cette approche, on appliquera les résultats sur une chaîne de production Motorola.
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