Algorithme� INCORPORER Equation.2  ���





L’algorithme suivant permet de calculer � INCORPORER Equation.2  ���à l’instant k. Initialement, on commence cet algorithme à l’instant q-1, avec q la taille de l’horizon d’observation. 


On rappelle que � INCORPORER Equation.2  ���.





Initialisation


	pour k de 1 à q-1 faire


		pour j de k à k+m-1 faire


			acquérir Y(j)


		fin_pour


	fin_pour





Calcul du vecteur d’état à partie de l’instant q - 1


	


	k � INCORPORER Equation.2  ��� q - 1


	tant que � INCORPORER Equation.2  ���{indice de fin} faire


�		acquérir � INCORPORER Equation.2  ���


		pour p de 1 à m(q-1) faire


			Y(p) � INCORPORER Equation.2  ��� Y(p+m)


�		fin_pour


		pour p de m(q-1)+1 à mq faire


			Y(p) � INCORPORER Equation.2  ��� y(p-m(q-1)) 


		fin_pour





�


		pour i de 1 à n faire  					





			aux� INCORPORER Equation.2  ���Top


			pour j de 1 à mq faire 


�				aux � INCORPORER Equation.2  ��� min (aux , � INCORPORER Equation.2  ���)


			fin_pour


				


			� INCORPORER Equation.2  ���


		fin_pour


	





	k � INCORPORER Equation.2  ��� k+1


	


Fin_tant_que












































Algorithme backward





L’algorithme suivant permet de calculer � INCORPORER Equation.2  ���à l’instant k. Initialement, on commence cet algorithme à l’instant q-1, avec q la taille de l’horizon d’observation.


On a, à l’instant k, � INCORPORER Equation.2  ���.





Initialisation


	pour i de 1 à n  faire


		pour j de 0 à q faire


			� INCORPORER Equation.2  ���


		fin_pour


	fin_pour





Calcul du vecteur d’état à partie de l’instant q - 1


	


	k � INCORPORER Equation.2  ��� q - 1


	tant que � INCORPORER Equation.2  ���{indice de fin} faire


		acquérir � INCORPORER Equation.2  ���


�		pour l de k à k-q+1


		pour i de n à 1 faire  					





			aux� INCORPORER Equation.2  ���Top


			pour j de 1 à n faire 


				aux � INCORPORER Equation.2  ��� min (aux , � INCORPORER Equation.2  ���)


			fin_pour


�


			aux2=Top


			pour r de 1 à m faire 


				aux2 � INCORPORER Equation.2  ���min ( aux2 , � INCORPORER Equation.2  ���)


			fin_pour


				


				� INCORPORER Equation.2  ���


		fin_pour


	fin_pour





	k � INCORPORER Equation.2  ���k+1


�


�	pour i de 1 à n  faire


		� INCORPORER Equation.2  ���


	fin_pour








Fin_tant_que
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mise à  jour de Yq





calcul de Oq \ Yq





calcul de z





mise à jour de z











