- De haut en bas :
- grande taille
moteurs/boitier pour
arriver a passer les
ravins

- Les moteurs
pour avancer.

- Le moteur du milieu
sert a avancer les
chenilles au milieu
afin de mieux grimper
la montée

- lls aident
pour remonter
apres le ravin

- La béquille,

nous aide a respecter
la taille demandée
en soulevant le robot
en hauteur



