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Nous avons choisi de réaliser un robot avec des chenilles
pour lui permettre la facilité a avancer, avec cela nous
avons décidé d'implanter deux moteurs, un a l'avant, pour la
rapidité a monter, puis un a l'arriere qui fait office d'aide pour
pousser le robot, grace a ca le robot va avoir plus de
rapiditée dl aussi a sa petite taille.

Notre choix de mettre le module en haut est en partie fait
pour pouvoir etaler le poids equitablement sur les deux
parties du robot.
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