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2 roues motrices
indépendantes

2 roues motrices couplées

4 petites roues pour faciliter 
 les franchissements

Le boîtier  NXT

2 moteurs pour les roues

Un capteur
 ultrasons

Un capteur 
photosensible

Départ en position verticale pour respecter le cahier des charges (longueur limitée)

Un capteur de 
contact (départ)


