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La maquette

▰ Épis

▰ Hippodrome

▰ Magasin
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L’organisation
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Automatisation



Organisation des programmes

▰ Programmation de chaque butée, aiguillage

▰ 3 automates en réseau :

▻ Mots réseau

▻ Sémaphore
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Sémaphore

▰ Communication 
entre automates

▰ Pas de perte 
d'information

8

Présentation du 
projet

ConclusionSupervisionRobotisationAutomatisation



Gestion des défauts
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Robotisation



Scénario d'utilisation

▰ Partage de la ressource 
critique

▰ Limite de palette par zone

▰ Une palette maximum sur 
un poste de traitement

11

Présentation du 
projet

ConclusionSupervisionRobotisationAutomatisation



Programmation robot

▰ 4 Programmes :

▻ 1 main

▻ 1 programme par 
poste de travail

SET #p1i = #PPOINT()

SET #p1a = #PPOINT()

SET #p1b = #PPOINT()

MOVE #p1a

MOVE #p1b

OPENI

WAIT 1

CLOSEI

MOVE #p1a

SIGNAL 1

MOVE #p1a
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IF SIG(1001) THEN

IF (poste <> 1) THEN 

IF (poste == 2) THEN

MOVE #p2i 

END 

IF (poste == 3) THEN

MOVE #p3i

MOVE #p2i 

END 

MOVE #p1i

END

CALL poste1.pg()

SIGNAL –1

poste = 1 

END



Amélioration côté automate

▰ Politique de priorité

▻ 2 modes de fonctionnement

▻ Programme évolutif

▻ Évolution pour chaque butée

▰ Ordre de production

▻ Arrêt de la chaîne
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Amélioration côté automate

▰ Gestion des priorités
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Amélioration côté automate

▰ Gestion du robot ▰ Gestion de la butée B1 
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Amélioration côté automate

▰ Ordre de production

▻ Ordre venant de la supervision

▻ Compteur en sortie de magasin

▻ Arrêt de la ligne
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Supervision



Fonctionnement
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Programmes PHP

Accueil
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Nav

header



Programmes PHP

Capteurs
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Programmes PHP

Défauts
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Programmes PHP

Décisions
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Programme C

▰ Structure
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▰ Initialisation (variables, Aplicom, MySQL)

▰ Cycle :

▻ Lecture / update des capteurs

▻ Lecture / traitement / update des défauts

▻ Lecture / transmission de la politique

▻ Lecture / traitement / transmission des ordres de production



Programme C

▰ Dialogue avec la base de données
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Lecture Écriture



Programme C

▰ Dialogue avec les automates
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Lecture Écriture
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Conclusion



Conclusion

▰ Révision du PHP, HTML, C...

▰ Vision d'un processus complet

▰ Travail d'équipe et autonomie

▰ Découverte de nouveaux domaines
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Des questions ?
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Merci de votre 
attention


