
Projet EI3 
2-3 étudiants 

  
 

 
Analyse d’image pour la commande d’un tapis roulant 

 
Pour ce projet, il s’agit de piloter un convoyeur afin de tenir compte de la forme 
des pièces qui circulent sur la bande. 
 
Nous mettons à la disposition des 
étudiants : 
- un convoyeur basique avec un 

automate (6 entrées et 6 sorties) 
- une caméra  
- un ordinateur avec Matlab 

 
 
Les pièces à trier seront des cylindres ou bien des parallélépipèdes 
 
Les images sont enregistrées à l’aide d’une caméra en début de tapis puis 
analysées afin de choisir en fin de tapis la stratégie adaptée à la forme de la 
pièce. 
 

 

Il sera nécessaire de s’intéresser aux aspects 
suivants : 

- branchement du tapis 
- programmation de l’automate 
- utilisation de la caméra 
- analyse des images 

 
Ce projet peut ensuite se développer selon plusieurs thématiques en fonction du 
degré d’avancement et de l’intérêt des étudiants : 
- communication sans fil de la caméra à l’ordinateur portable 
- enrichissement du cahier des charges 
- augmentation de la cadence (plusieurs pièces à la fois sur le tapis) 
- utilisation d’une tablette ou d’un smartphone pour la supervision 
 
Ce sujet requiert curiosité et autonomie. 
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